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Projeto de testes e escolha de estruturas. Validagdo de modelos. |dentificagdo de sistemas
nao-lineares baseada em técnicas de inteligéncia computacional.

ASSINATURA(S): o
Nee 2 'i
/%\W 8, Nolpstp
. g
Aprovado na Assembléia Departamental em 0¥ 110 /M4 : &’c{/b’ééf LA —
. . » Chefe do Departarijento
Lavras, JF /1O ZM A e
(*)15 horas/aulas tedricas = 1 crédito

15 horas/aulas praticas = 1 crédito



CONTEUDO PROGRAMATICO

I INTRODUCAO

1.1 Apresentag@o de alunos e professor

1.2 Apresentagdo do plano de curso

1.3 Metodologia de ensino-aprendizagem e avaliagdo

1.4 A disciplina no curriculo e integragdo com outras disciplinas
1.5 A disciplina na formag#o do profissional e da pessoa

2 REPRESENTACOES LINEARES

2.1 Fungdes de Transferéncia

2.2 Resposta Temporal GONTE"
2.3 Resposta em Frequéncia

2.4 Representagdes em Tempo Discreto
2.5 Linearizagdo de Equagdes

3 METODOS DETERMINISTICOS

3.1 Sistemas de primeira ordem: o Método das Integrais e outros
3.2 Sistemas de segunda ordem: o Método de Sundaresan

3.3 Identificagiio no Dominio da Frequéncia

4 O ESTIMADOR DE MINIMOS QUADRADOS

4.1 Sinais Aleatorios e Pseudo-aleatdrios

4.2 Persisténcia de Excitagéo ‘

4.3 Sistemas de Equagdes

4.4 O Método de Minimos Quadrados

4.5 Propriedades do estimador de MQ

4.6 Estimagdo de Parametros de Modelos ARX Usando MQ
4.7 Propriedades Estatisticas de Estimadores

4.8 O Estimador Estendido de MQ

5 TOPICOS AVANCADOS EM IDENTIFICACAO

5.1 Escolha de Estruturas

5.2 Projeto de Ensaios

5.3 Representagdes Néo-lineares

5.4 ldentifica¢do Caixa-cinza

5.5 Identificagio utilizando ferramentas da Inlegigéncia Computacional (RNAs, Fuzzy e
Computagdo Evolucionaria)

5.6 Validag@o de Modelos
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FORMA DE AVALIAGAO

1 — Listas de Exercicios (4 x 20 pontos)
2 — Avaliagéo (20 pontos)




