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Introducdo 2 teoria de sistemas lineares. Sinais e sistemas continuos e discretos. Equagées diferenciais e a
diferengas lineares. Amostragem de sinais. Caracterizagdo no tempo e na frequéncia de sinais e sistemas.
Transformada de Laplace. Transformada Z. Propriedades de espacos transformados. Espago de estados.
Equagdes e varidveis de estado. Resolugdo de equagdes de estado. Observabilidade e controlabilidade.
Estabilidade. Fundamentos da teoria de Lyapunov. Realimentacio de estados. Observadores.
Compensadores. Sistemas Variantes no Tempo.
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CONTEUDO PROGRAMATICO

Descricido Matematica de Sistemas
1.1. Sistemas lineares

1.2. Equacdes diferenciais e a diferencas
1.3. Causalidade e concentracdo de parametros
1.4. Invariancia no tempo

1.5. Linearizacao de sistemas

1.6. Sinais e sistemas em tempo discreto

Representacdes em Espacos Transformados
2.1. Transformada de Laplace
2.2. Transformada Z
2.3. Analise de sinais e sistemas nos planos s e z

Algebra Linear Matricial
3.1. Conceitos béasicos, representacao, definicgdes
3.2. Equacdes lineares matriciais
3.3. Formas diagonal e de Jordan
3.4. Funcbes de matrizes quadradas
3.5. Normas de matrizes

Solucdo e Realizac¢des no Espaco de Estados
4.1. Equacdes de estado eguivalentes
4.2. Representacdes candnicas ‘
4.3. Discretizacdo de equacdes de estado continuas
4.4. Solugdo de eguagdes variantes no tempo

Estabilidade
5.1. Estabilidade entrada-saida
5.2. Estabilidade interna
5.3. Analises no plano de fases
5.4. Fundamentos da teoria de Lyapunov

Realimentacdo e Estimacdo de Estados
6.1. Controlabilidade e observabilidade
2. Realimentacdo de estados
3. Os problemas de requlacdao e servo
4. Projeto por alocacdo de polos
.5. Estimacdo de estados
6. Compensadores-observadores
7. Equacdées polinomiais e model matching
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